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Atividade pratica — Partida do motor dahlander

O motor dahlander é um motor trifasico que permite seu acionamento em duas velocidades distintas, nesta
partida as duas velocidades serdo selecionadas por botées. Nesta partida, para haver a mudanga de
velocidade o motor deverd ser desligado.

Esquemas de ligagao:
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O diagrama de poténcia
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Circuito de poténcia
Sequéncia operacional da poténcia

Somente a bobina K1 deve ser energizada fechando seus contatos principais e permitindo que as trés fases
RST cheguem aos bornes UVW do motor que ligara em baixa rotagéo.

Desenergizando a bobina K1 e energizando as bobinas K2 e K3 fecham seus contatos principais e as trés
fase energizam XYZ através de K2 enquanto que K3 fecha curto em UVW.
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O diagrama de comando
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Circuito de comando

A sequéncia operacional

Ao pressionar BL1, a bobina do contator K1 é energizada fechando seus contatos principais e alimentando
o motor através de U, V e W e, portanto, baixa rotagdo. Pressionando BL2, as bobinas de K2 e K3 serédo
energizadas fechando os contatos principais de K2 que alimentara X, Y e Z e K3 que fechara um curto em
U, V, e W e, portanto, alta rotacdo. Este comando possui um inter-travamento que sé permitira a
mudanca de velocidade apos o motor ser desligado.

Se eu pudesse voltar a juventude, cometeria todos aqueles erros de novo.
S6 que mais cedo.

Tallulah Bankhead

Boa aula...
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