CAPITULO

INVERSORES DE
FREQUENCIA |

INTRODUCAO

E notavel que em um sistema de acionamento de motores de indu-
cao trifasico, sempre houve a necessidade de realizar o controle de velo-
cidade e isso, por muito tempo foi feito atraves de: Reducao com engre-
nagens (moto redutor), motor Dahlander e motor Duplo bobinado.

No entanto, com a eletronica de poténcia e as tecnologias disponiveis
no mercado, bem como o surgimento do inversor de frequéncia iniciou-
-se uma nova era ho controle de velocidade de motores elétricos trifasi-
COs.

Hoje, sem sombra de duvidas, o inversor de frequéncia € um dos
mais importantes dispositivos para controle de velocidade e precisao de
funcionamento dos motores presentes na industria

PRINCIPIO DE FUNCIONAMENTO
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Temos que entender que o as duas unicas maneiras de controlar a
velocidade do motor é interferir em uma destas duas caracteristicas do
motor elétrico:

Quantidade de Polos Magnéticos
Frequéncia de trabalho

Para alterarmos a quantidade de polos magnéticos do motor se faz
necessario uma intervencao fisica, ou seja, alterar a disposicao de cone-
xao das bobinas do estator do motor, nds podemos observar estas ca-
racteristicas em motores Dahlander e duplo bobinado.

Ja a frequéncia, dependemos do controle a partir da fonte de ali-
mentagao, como sabemos que a rede tradicional de fornecimento pos-
sui uma frequéncia fixa, de 50 ou 60Hz (No Brasil 60 Hz) entao para con-
seguir o controle desta grandeza elétrica precisamos intervir com um
equipamento externo capaz de realizar este controle/variacdo para que
seja possivel administrar a variagcao de velocidade do MIT, é ai que entra
o Inversor de Frequéncia.

O sinal AC da rede elétrica € convertido em DC através de um cir-
cuito retificador e em seguida, transformado novamente em AC
com auxilio de IGBTs, porém, agora pulsado e com largura modula-
da que chamamos de PWM, assim podemos ter controle de sua fre-
guéncia e de sua tensao e com isso controlar sua velocidade e o tor-
gue do motor.

BLOCOS BASICOS DE UM INVERSOR DE
FREQUENCIA

Nos encontraremos no mercado diversos fabricantes de inversor que
estarao fornecendo infinidades de modelos com diversas funcionalida-
des e recursos, no entanto, podemos considerar que todos eles terao no
minimo esta estrutura abaixo:
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DESCRICAO DOS BLOCOS

4 Interface eletronica - Permite a comunicagdo com dispositi-

vos externos. Neste bloco, podera existir: modulos de redes de
comunicagao, entradas para sinais analégicos de O a 10V ou 4
a 20mA, entradas digitais, saidas programaveis etc.

% Unidade Central de Processamento (CPU) - Tem como base

de processamento um microcontrolador ou ainda um micro-
processador, porém, este ultimo necessita de memorias agre-
gadas. Pode ser considerado o cérebro do inversor de frequén-
Cia, pois € neste bloco que todas as os dados do sistema e
parametros ficam armazenados. A CPU também é responsa-
vel pela geragao da légica de pulsos para os transistores.

% Interface Homem Maquina (IHM) - E o bloco de interacdo en-

tre o usuario e maquina, € neste bloco que ocorre a parametri-
Zagao, ou seja, € através deste bloco que as informagdes como,
frequéncia e torque sao inseridas no inversor, além de permitir
a visualizacao do que esta ocorrendo.
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+ Etapa de poténcia - E constituida pelo retificador trifasico de
poténcia, que através do barramento DC, alimenta um modu-
lo com seis transistores IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor).
Esta etapa é comum a todos os inversores, assim, detalhare-
mos um pouco melhor.
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