Escorregamento

Identificacao-Circuito equivalente- Modelagem do motor



SliE ou escorregamento

B A diferenca relativa entre as velocidades angulares das correntes

do estator (w,) e do rotor (®,) define o escorregamento da
maquina de inducao.

B Em geral, o escorregamento ¢ expresso em porcentagem, variando

a plena carga entre 1 a 5%, dependendo do tamanho e do tipo do
motor.



Slip ou escorregamento

B Na partida (instante), a velocidade relativa entre o rotor € o campo
girante € maxima. o, =0 — S=1

B Se o rotor alcangar a velocidade sincrona o,_ o, — S=0

. Em Carga Holicitacdo de torgque

B Com isto podemos concluir que: 0<S>1

B A fem. induzida na armadura tem modulo e frequéncia
proporcionais ao escorregamento

< velocidade do eixo, que depende do valor da carga



Identificacao (Dados de placa)
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B Para instalar adequadamente um motor, ¢ imprescindivel que se
saiba interpretar os seguintes dados de placa.



Circuito equivalente Completo

TN A T

/A
S

V. :tensdo de fase nos terminais do estator;

Erb : fcem gerada pelo fluxo de entreferro resultante;
1,1 0> I, : corrente do estator, de excitagdo e do rotor;

R , X :perda Joule e dispersao de fluxo, no estator;

R , X :perdasno nucleo (Foucault, Histerese, Ruido) e reatdncia de magnetizagao;

R ., X » :perda Joule e dispersio de fluxo, no rotor

referidos ao estator na situacao de rotor bloqueado;



Circuito equivalente simplificado

R X X,

s NG
N Z = };x %jRg

| A

R. ¢ considerada como uma parcela das
perdas rotacionais, ensaio a vazio

Prot :Po _3Rs Ii



Modelagem do rotor

B Devemos atentar para o fato de que as tensdOes € correntes
induzidas no rotor sao variaveis durante o processo de aceleracao,
uma vez, que sao func¢oes da velocidade do rotor.

B A fe.m. induzida no rotor tem moddulo e frequéncia proporcionais

a velocidade do eixo, que depende do valor da carga

E.=SE, X =SX, X, =2nf.L,

. . . R .
sE,=(R+jsX, ) — Erb:( ”+jXrbj]r
S



Modelagem do rotor

B Onde R./s representa a resisténcia Rr proprio dos enrolamentos
do rotor em s€rie com uma resisténcia ficticia Rcarga, que traduz
o comportamento da carga no eixo do

] —
R _=R|—2

carga
S
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